) 19.Lesdétecteur s acontact

? Fonction globale

Réglage détecteur
Energie
électrique
e 5 Objet indéformable
Objet indéformable a TRANSFORMER détects, signal envoyé a
détecter L’'INFORMATION la partie’ commande

[ Détecteur a contact ]

Les détecteurs & contact, ou interrupteurs de position, font partie de la chaine d’acquisition d’informations.
Le détecteur transforme une information prélevée dans la partie opérative en un signal exploitable par la partie commande.

‘3 1 Is 1
Contacts a action — Contacts  action —
brusque A |2 dépendante Al 5=

? Principe de f onctionnement Typesdapapers —

pmmm e N o '
Le palpeur, ou organe de commande, peut avoir différents degrés de liberté
ou de mouvements (rectiligne, angulaire, multi-directions).

La détection est ainsi possible dans de multiples positions, 'adaptation aux E "= H
objets a détecter est alors plus aisée. ! ﬁ g E

Le capteur transforme l'information et la transmet a la partie commande par SrorTe O T e LCEE .

le biais d’'un contact électrique NO et/ou NF (information tout ou rien). E 3
Il existe 2 types de contacts : a action dépendante ou & action brusque. : H
= Les contacts a action dépendante ' , H

i i

ls sont actionnés de fagcon décalée, en fonction de la vitesse d'actionnement
des contacts mobiles. Dans un premier temps, au début de I'actionnement, le  Types de corps de capleurs
contact NF 21-22 s'ouvre, mais le contact NO 13-14 reste ouvert.

Ala fin de la course d’actionnement, le contact NF 21-22 est totalement ouvert et le contact NO 13-14 est fermé.

On a donc un moment de la course ol les 2 contacts sont ouverts : ils sont décalés. On aura le méme décalage pour
la course de retour. Pour éviter tout risque d'arc électrique au niveau des contacts, la vitesse d'actionnement doit
&tre supérieure a 1 mm/s.
Fin de la course
Capteur non actionné Début d'actionnement d'actionnement
Action ——-
mecanique

Action ———— ]
mécanique

Contact NF

Contact NF Contact NF

ouvert ouvert
Contact NO Contact NO Contact NO
fermé
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® Les contacts a action brusque
Ils sont actionnés de facon simultanée, franche et rapide, sans incidence de la vitesse d’actionnement.

Capteur non actionné Capteur actionné

Action
mécanique

Contact NO

Contact NO
Contact NF ferme

Contact NF
ouvert

Capteur &
poussoir

Capteur &
poussoir a galet

Capteurs a
levier a galet

Comp Ir
position vérin
hydrau compactage

fin de course
montée/descente

accostage pince

Y

‘Gamme compléte série XCK-M

? Principales car atéristiques

= Nombre de contacts NO/NF.
@ Tension d’emploi en Volt.

@ Type et matiére du corps.
B Type de palpeur.
@ Contacts a action brusque ou dépendante.

Contr dle et maintenance

Les contacts électriques NO ou NF se contrélent comme des contacts d'un pupitre (voir Fiche CE-2). Sur certains
modéles, le bloc de contacts peut étre changé a part, sinon il faudra changer tout le capteur.

| faut contréler réguliérement le réglage et I'état du palpeur.

19. Les détecteurs a contact

h 20. Les détecteur s de pr oximité

? Fonction globale

Réglage détecteur

Energie
électrique
e oo Objet détecté sans
Objet detect;r atres :> :: ) contact, signal envoyé a
courte distance la partie commande

[ Détecteur de proximité ]

TRANSFORMER
L’INFORMATION

Les détecteurs de proximité font partie de la chaine d’acquisition d’informations. lls sont utilisés quand une détec-
tion sans contact physique est nécessaire, avec un objet a détecter trés proche du détecteur.

Le détecteur transforme une information prélevée dans la partie opérative en un signal exploitable par la partie commande.

? Ledeétecteur inductif

= Principe de fonctionnement

Le détecteur inductif génére un champ électro-
magnétique qui sera perturbé par la présence a
proximité d’'un objet métallique. Il est peu sen-
sible a son environnement (poussiére, saleté).

= Symbole d’un détecteur de proximité inductif

Lo
P

= Exemples de détecteurs inductifs
Exemple de fonctionnement sur un systéme automatisé :

Plague métallique ’
Palette : support du

flacon et du bouchon

Détecteur inductif, plateau
en position basse

Détecteur inductif

Objet métallique a détecter
Champ électromagnétique \
Détecteur inductif 51

=

Portée du

Voyant détecteur
détecteur

sous tension

Obiet métallique détecté
Champ électromagnétique perturbé \

Voyant détecteur activé

Détecteur inductif, presse
en position haute

Détecteur inductif,
palette détectée
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? Le détecteur capacitif Objeta détecter

Champ électrique

= Principe de fonctionnement Détecteur capacitif

Le détecteur capacitif génére un champ électrique qui sera pertur- =

bé par la présence a proximité d'un objet, quelle que soit sa nature i ? Fonction globale
i i 5 iqui Voyant détect Portée du

(verre, papier, plastique, métal, liquide, poudre, ...). ol v Pabisriige.

Réglage détecteur

Energie
électrique
Objet détecté sans
Objet a détecter ::> TRANSFORMER :> contact, signal envoyé &
L’INFORMATION la partie commande

[Détecteur photoélectrique]

En revanche, leur grande sensibilité les rend trés sensibles a la pous-
siere et la saleté. Leur distance de détection est tres faible.

= Symbole d’un détecteur de proximité capacitif @

Obijet détecté

Champ électrique perturbé

Voyant détecteur activé

= Exemples de détecteurs capacitifs : T

) . Détecteur capacitif,
Détecteur capacitif, , détection et comptage
détection des comprimés des savonnettes

Détecteur capacitif,
détection feuille en
entrée de
déchiqueteuse

Les détecteurs photoélectriques font partie de la chaine d’acquisition d’informations. lls sont utilisés quand une
détection sans contact physique est nécessaire.

Le détecteur transforme une information prélevée dans la partie opérative en un signal exploitable par la partie commande.

Le détecteur magnétique

Contact électrique NO

# Principe de fonctionnement Détecteur magnétique 3t it ) jlf' EK
Le détecteur magnétique est un ILS (interrupteur & lame souple), aussi ~ Chame ¥
appelé capteur a ampoule Reed, sensible aux champs magnétiques. Cylindre du vérin e

Piston

Lorsqu’un aimant générant un champ magnétigue passe a proximité, le
cc?ntactlelectnque se ferme. Lorsque_ Ila|mant selon_gne_, le contact e[ec— T —
trique s'ouvre. Les détecteurs magnétiques sont utilisés pour connaitre par le champ magnétique
la position du piston magnétique d’un vérin. Il existe aussi des détec-
teurs magnétiques électronigues, NPN ou PNP, ayant la méme fonction.
= Symbole d’un détecteur

de proximité magnétique

> Principedef onctionnement

Un détecteur photoélectrique est composé de 2 éléments :

@ un émetteur, en général une diode électroluminescente (LED), qui émet un faisceau lumineux, souvent ﬂl;
infrarouge ;

N
® un récepteur, en général un phototransistor, qui regoit ce faisceau lumineux. “[

Chague fois gue le faisceau lumineux est interrompu ou réfléchi par un objet opaque, le récepteur détecte cet objet
et envoie une information a la partie commande.

Un détecteur photoélectrique peut étre de 3 types :

Détecteur magnétique,
. . . détection de la pesition W réflex ; @ barrage ; ® de proximité.
Détecteur magnétique, Détecteur magnétique, haute de la ventouse
détectionde la position tige détectionde la position ¥ 7 "
sortie du vérin basse de la ventouse > PthDBlBCtFIqUE r eflex Objet & détecter
Voyant
L'émetteur et le récepteur sont dans le méme boitier et le faisceau d;:if:;?e'\
émis est renvoyé au récepteur par un réflecteur.
" PYTSIY 4 i Emetteur /
Avantage : 1 seul boitier a raccorder électriquement iyl Réflecteur
Inconvénient : portée plus faible gu'un systéeme barrage, maximum 10 m.

Vaoyant
Il existe des détecteurs reflex polarisés, qui permettent de détecter de‘i‘:‘x
? Principales car atéristiques des objets réfléchissants. \
0 Type de détecteur : inductif, capacitif ou magnétique. ® 2 ou 3 fils de raccordement. Exemples :

W Distance de détection en millimétre. @ Montage « noyé » possible ou non. Emetteur / récepteur i Réflecteur i

W Tension d’emploi en volt.
Détection reflex d'une caisse dans un palettiseur Détection reflex sur un convoyeur

=
= Exemples de détecteurs magnétiques :

? Contr 6le et maintenance

Les LED intégrées aux détecteurs récents permettent de voir immédiatement si le détecteur est alimenté et actionné.
Un détecteur alimenté qui n'est pas actionné alors que I'objet & détecter est bien présent est donc probablement dé-
faillant et doit étre remplacé par un identique ou équivalent, ou simplement déréglé.

20. Les détecteurs de proximité Partie 2 > Les composants électriques




? Photoélectrique barr age

Voyant

détecteur
L'émetteur et le récepteur sont dans 2 boitiers différents, situés de alimenté
part et d'autre de la zone de passage de I'objet a détecter. L'objet

coupera le faisceau lumineux et sera ainsi détecté.
Avantage : portée de détection importante, jusqu’a 30 m.

.(— Objet a détecter
Inconvénients : 2 boitiers & raccorder électriguement. L'aligne-

ment des 2 boitiers doit étre trés précis. Emetteur Récepteur
Exemples : Voyant détecteur activé

Récepteur

Emetteur 5

¥ .
Détection barrage sur une conditionneuse :
Détection barrage d’une briquette de papier contrdle du remplissage d'un flacon

Photoélectrique de pr oximité

5 ; ) » . Objet réfléchissant a détecter —_ Ti
L'émetteur et le récepteur sont dans le méme boitier et le fais-
Voyant

ceau emis est renvoyé au récepteur par un objet réfléchissant. ddtacta
Avantage : un seul boitier a raccorder électriquement. alimenté
Inconvénient : portée faible, 1,5 m maximum, qui dépend de la

) L el ; 7 Emetteur
capacité de I'objet a réfléchir le faisceau lumineux. récepmu{
Il existe des détecteurs photoélectriques de proximité avec effa- Voyant

cement de l'arriére-plan, c'est-a-dire que leur portée est réglable détecteur
afin qu’ils ne détectent pas un objet réfléchissant en arriere-plan activé
de I'cbjet a détecter.

Exemples :

Détection de proximité d’un
couvercle de caisse vernis Détection de proximité d’une savonnette

? Principales car atéristiques

B Type de détecteur : réflex, barrage, de proximité. W Tension d’emploi en Volt.
@ Distance de détection en métre,

? Contr éle et maintenance

Les LED intégrées aux détecteurs récents permettent de voir immédiatement si le détecteur est alimenté et actionné.
Un détecteur alimenté qui n'est pas actionné alors que I'objet & détecter est bien présent est donc probablement dé-
faillant ou déréglé ; il doit étre réglé ou remplacé par un équivalent.
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