
23. Les r elais de sécurité
> Temporisation « r epos »

Une temporisat ion est d i te  «repos» quand elle démarre dès la  mise hors tension de la bobine du Ly 1 
x I 65

relais temporisé ou du contacteur. J—/
Un bloc de contacts addit i fs temporises est équipé de  2 contacts :

■ u n  contact N O  à fermeture instantanée et ouverture tempor isée 57-58 ;

À la mise sous tension de  la bobine, le contact 57-58 se ferme instantanément et  le voyant s'allume. À la mise hors ten
sion de la bobine, la temporisation démarre. À la f in de la temporisation, le contact 57-58 s'ouvre et  le  voyant s’éteint.
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u n  contact NF à ouverture instantanée et  fermeture temporisée 65-66.
> Définition 4À la mise sous tension de la bobine, le  contact 65-66 s’ouvre instantanément et le voyant s’éteint. À la mise hors tension

de la bobine, la temporisation démarre. A la f in de la temporisation, le contact 65-66 se referme et le voyant s’allume.
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Dans le cadre d’une démarche liée à la sécurité des utilisateurs de  machines dangereuses, une directive euro
péenne donne les préconisations nécessaires en vue d'obtenir la certif ication européenne CE.

La fonction de  sécurité de la machine do i t  toujours être assurée, même en cas de défaillance d ’un ou plusieurs
éléments de sécurité qu i  la constituent. C’est ce qui correspond à la catégorie 4 selon la norme EN 954-1 (part ies
des systèmes de  commande relatives à la sécurité).

C’est dans ce but que l’on utilise des relais de sécurité. Ils sont intégrés dans la partie commande et sont raccordés aux :

■ arrêts d’urgence ;

■ protecteurs mobiles ; Relais de sécurité Pilz.

■ barrières immatérielles ;

■ commandes bimanuelles ;

■ tapis sensibles ;

■ boutons poussoirs, etc.

Les relais de  sécurité assurent la protect ion par redondance et autocontrôlé {voir Fiche SP-4).
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Exemples de blocs temporises : Blocs de contact I
temporises
anciens modèles I

> Montage et r églage J
> Principe de f onctionnement

Blocs de contacts
additifs
temporis és

Exemple d’un relais de  sécurité Préventa XPS-
A L  (Télémécanique).

La boucle A1-A2 permet d’alimenter le relais
de  sécurité. C’est dans cette boucle que se
ront câblés les contacts des arrêts d’urgences
et  autres dispositifs de sécurité. La LED A1-A2
sur l’avant du relais permet  de  voir s’il est b ien
alimenté, e t  donc si la boucle A1-A2 est fonc
tionnelle ou pas.

Réglage de la
temporisation en

tournant le bouton
dans te sens

souhaité. Contacteur

> Principales car atéristiques
■ Plage de réglage de  la durée de la temporisation.■ Type de  temporisat ion : « repos » ou  « travail ».

La boucle Y1-Y2 permet de  réarmer le relais de sécurité. C’est dans cette boucle que seront câblés les boutons
poussoirs de  mise en  service et des contacts NF de contacteurs, empêchant la mise en service si u n  contacteur est
resté bloqué actionné.

Les contacts auxiliaires 13-14 et 23-24 permettent d’alimenter des bobines de contacteurs pour  la mise en  service.
La LED K1/K2 sur l’avant d u  relais permet  de  voir si ces contacts sont fermés ou pas.

> Relais temporisé
A1 1

KAl| [X]

Bobine temporisation
"travail"

I l  existe aussi des relais temporisés indépendants,
dont le  fonctionnement sera le  même qu’une as
sociation contacteur + bloc de  contacts addit i fs
temporisés.

Relais temporisé

93P a r t i e  2 > L e s  c o m p o s a n t s  é l e c t r i q u e s2 2 .  L e s  b l o c s  t e m p o r i s é s

Chloé Demarche



FICHE A CTIVITE 2
Exemple :
Pour que le relais de sécurité soit alimenté, l’arrêt d’urgence ne
doit pas être actionné et les deux carters de sécurité doivent
être fermés.
La boucle Y1-Y2 est alors alimentée et le système peut être mis
en service si aucun des contacteurs KM1 ou KM2 n’est resté
bloqué actionné.
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Étudier la f onction mémoir e électrique

Pour mettre en service une installation industrielle ou réaliser certaines actions, on utilise des bou
tons poussoirs qui envoient une impulsion et reviennent en position repos lorsqu’on les relâche.
Afin de ne pas devoir garder le bouton poussoir actionné, il faut utiliser une fonction mémoire
électrique, qui permet de maintenir le signal de commande jusqu’à l’actionnement, par exemple,
d’un bouton poussoir d’arrêt.
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ÇJObjectif n’1: Connaître le nom et la fonction des composants.
2e étape : appui sur le BP Dey.I e étape : mise sous tension du relais de sécurité.

Matériel de base
■ Un contacteur (auxiliaire ou de puissance)
avec un contact auxiliaire NO (voir Fiche CE-3).
■ Un bouton poussoir NO (voir Fiche CE-2).
■ Un bouton poussoir NF (voir Fiche CE-2).
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Schéma de base Exemple de schéma de fonction mémoire :
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mise en service

KA1
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d'arrêt
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BP marche

s:
BP arrêt

KA1

3e étape : actionnement des contacts Kl et K2,
mise sous tension des bobines KM1 et KM2.

4e étape : relâchement du BP Dey, actionnement de
KM1 et KM2, démarrage du moteur.

O Quelle est la fonction des composants SI, S2 et KA1 ?

QïObjectif n°2: Comprendre le fonctionnement d'une fonction mémoire

Problèmes pouvant être rencontrés :
Si un contact d’arrêt d’urgence ou d’interrupteur de sécurité des carters est défectueux, le relais n’est pas alimenté et
le système s’arrêtera. Il y a redondance sur la boucle A1-A2, les contacts étant doublés.
Si l’un des contacteurs KM1 ou KM2 reste bloqué en position actionnée, la mise en service sur la boucle Y1-Y2 n’est
pas possible.
Si l’un des relais internes Kl ou K2 est défectueux, la mise en service n’est pas possible. Il y a redondance et auto
contrôlé pour la logique interne du relais de sécurité.

Principe de fonctionnement
É tape 1 : circuit hors tension Étape 2 : mise sous tension

du circuit
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> Principales car atéristiques
■ Nombre de sorties.
■ Type de relais (pour arrêt d’urgence, commande bimanuelle, contrôle d’un protecteur mobile, contrôle de l’arrêt
d’un moteur).
■ Tension d’alimentation en volt.
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