Fiche synthèse n°2 : Les capteurs TOR
I- Les capteurs Tout ou rien
a) CAPTEURS MECANIQUES A CONTACT 

Dans cette catégorie sont classés tous les systèmes qui permettent, à partir d’une action mécanique directe, de fermer ou d’ouvrir un ou plusieurs contacts électriques ou de permettre ou non le passage d’un fluide (pneumatique, hydraulique). 

[image: ]Détecteur TOR électrique
Les caractéristiques électriques définissent : 
· La nature du circuit, alternatif, continu. 
· Les valeurs maximales de la tension et de l’intensité de courant qui peuvent être coupées, la configuration des contacts, travail, repos, inverseur.

[image: ]Détecteur TOR pneumatique

Les capteurs pneumatiques sont destinés à délivrer un signal pneumatique sous l’effet d’une action mécanique.

Le signal de sortie apparaît lorsqu’il y a action mécanique sur le poussoir ou sur le galet. 

Détecteur de proximité électrique

Ces capteurs servent à la détection sans contact de la position du piston des vérins spéciaux.
Le capteur à signal électrique est constitué d’un relais à lame souple noyé dans un bloc de résine. Le relais se ferme à l’approche d’un champ magnétique (aimant permanent sur le piston du vérin) et transmet un signal électrique. 
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[image: ]Détecteur de proximité inductif
Leur usage est uniquement réservé à la détection d’éléments métalliques
Les détecteurs inductifs peuvent se présenter sous différentes formes :  
· [image: ]Cylindriques,
· En boîtiers. 
Les détecteurs inductifs existent suivant différents modèles, en fonction de leur mode de raccordement. 
· 2 fils (courant continu, alternatif) 
· 3 fils (type PNP ou NPN, en fonction de l’électronique interne). 

[image: ]Détecteur de proximité capacitif
Avec un réglage précis, il est possible de détecter un objet à travers une paroi mince et non métallique (liquide à l’intérieur d’un récipient).

Les détecteurs capacitifs peuvent se présenter sous différentes formes : 
· Cylindriques, 
· En boîtiers.
[image: ]Les détecteurs capacitifs existent suivant différents modèles, en fonction de leur mode de raccordement. (voir détecteurs inductifs) 
· 2 fils (courant continu, alternatif) 
· 3 fils (type PNP ou NPN, en fonction de l’électronique interne). 

Détecteur de proximité photo-électrique
Les systèmes détecteurs de proximités photoélectriques comprennent : 
· Un émetteur de lumière visible ou infrarouge, 
· Un récepteur photosensible.
L’objet est détecté lorsqu’il interrompt, ou fait varier, l’intensité du faisceau lumineux sur le récepteur. 



Il existe 3 types de détecteurs photoélectriques : 
· [image: ]Le système de proximité,

· [image: ]Le système barrage,

· Le système reflex
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II- Les câblages
Ils existent plusieurs types de câblages de capteurs. Il suffit de compter le nombre de fil en sortie.

a) Capteurs 2 fils :
Pour les capteurs avec deux fils, il suffit de connecter le +VCC de l’alimentation sur la borne + et connecter la borne – sur le récepteur, ex : automate, LED,….
[image: Une image contenant texte, Police, capture d’écran, ligne

Le contenu généré par l’IA peut être incorrect.]
b) Capteur 3 fils
Pour les capteurs 3 fils, nous avons le premier cas avec la programmation de l’émetteur photo électrique et la jonction PNP et NPN.
La programmation :
Ils existent 2 modes, le premier permet de programmer le capteur en normalement fermé et le second permet de le programmer en normalement ouvert. 
	En mode clair : Lorsque l’objet est détecté le faisceau est coupé et donc la sortie est à l’état 0.
	En mode sombre : Lorsque l’objet est détecté le faisceau est coupé et donc la sortie est à l’état 1.
[image: Une image contenant texte, capture d’écran, Police, diagramme

Le contenu généré par l’IA peut être incorrect.]












La jonction PNP NPN :
	Ils existent deux manières de câbler cette jonction. La référence du capteur permet de connaitre la jonction présente dedans. En consultant la documentation, nous pouvons trouver le schéma de câblage à utiliser.
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