
FICHE A CTIVITE 2
Exemple :
Pour que le relais de sécurité soit alimenté, l’arrêt d’urgence ne
doit pas être actionné et les deux carters de sécurité doivent
être fermés.
La boucle Y1-Y2 est alors alimentée et le système peut être mis
en service si aucun des contacteurs KM1 ou KM2 n’est resté
bloqué actionné.
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Étudier la f onction mémoir e électrique

Pour mettre en service une installation industrielle ou réaliser certaines actions, on utilise des bou
tons poussoirs qui envoient une impulsion et reviennent en position repos lorsqu’on les relâche.
Afin de ne pas devoir garder le bouton poussoir actionné, il faut utiliser une fonction mémoire
électrique, qui permet de maintenir le signal de commande jusqu’à l’actionnement, par exemple,
d’un bouton poussoir d’arrêt.
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ÇJObjectif n’1: Connaître le nom et la fonction des composants.
2e étape : appui sur le BP Dey.I e étape : mise sous tension du relais de sécurité.

Matériel de base
■ Un contacteur (auxiliaire ou de puissance)
avec un contact auxiliaire NO (voir Fiche CE-3).
■ Un bouton poussoir NO (voir Fiche CE-2).
■ Un bouton poussoir NF (voir Fiche CE-2).
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Schéma de base Exemple de schéma de fonction mémoire :

Condition(s) de
mise en service
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3e étape : actionnement des contacts Kl et K2,
mise sous tension des bobines KM1 et KM2.

4e étape : relâchement du BP Dey, actionnement de
KM1 et KM2, démarrage du moteur.

O Quelle est la fonction des composants SI, S2 et KA1 ?

QïObjectif n°2: Comprendre le fonctionnement d'une fonction mémoire

Problèmes pouvant être rencontrés :
Si un contact d’arrêt d’urgence ou d’interrupteur de sécurité des carters est défectueux, le relais n’est pas alimenté et
le système s’arrêtera. Il y a redondance sur la boucle A1-A2, les contacts étant doublés.
Si l’un des contacteurs KM1 ou KM2 reste bloqué en position actionnée, la mise en service sur la boucle Y1-Y2 n’est
pas possible.
Si l’un des relais internes Kl ou K2 est défectueux, la mise en service n’est pas possible. Il y a redondance et auto
contrôlé pour la logique interne du relais de sécurité.

Principe de fonctionnement
É tape 1 : circuit hors tension Étape 2 : mise sous tension
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Étape 3 : m ise en service,
appui sur SI
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> Principales car atéristiques
■ Nombre de sorties.
■ Type de relais (pour arrêt d’urgence, commande bimanuelle, contrôle d’un protecteur mobile, contrôle de l’arrêt
d’un moteur).
■ Tension d’alimentation en volt.
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FICHE A CTIVITÉ 3

Démarr âge moteur à 1 sensn°2 : -> Comprendre le fonctionnement d'une fonction mémoire (suite]

de mar che
ïQHPré-requis

-4 Fiche CE-ACT1 S'initier au câblage électrique ; Fiche CE-5 Les fusibles ;
Fiche CE-6 Le sectionneur porte-fusibles ; Fiche CE-8 Le disjoncteur magnétique ;
Fiche CE-9 Le relais thermique ; Fiche CE-10 Le disjoncteur magnétothermique ;
Fiche CE-11 Le contacteur de puissance ; Fiche CE-12 Le moteur asynchrone triphasé ;
Fiche CE-ACT2 La fonction mémoire électrique

B Que génère le passage du courant dans la bobine du contacteur ?

O Que se passe-t-il après l’alimentation de la bobine ?
Étape 4 : fermeture du
contact d'automaintien

Étape 5 : relâchement du Étape 6 : arrêt, appui sur le
bouton poussoir S1 bouton poussoir S2
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Dans le mil ieu industriel, la grande majori té des moteurs utilisés pour  le fonct ion
nement des systèmes a pour  énergie d’al imentation l'électricité. Le moteur élec
trique, et en particulier le  moteur  asynchrone triphasé fvo/r Fiche CE-12), est donc
le principal act ionneur des systèmes automatisés.

Le montage électrique, associant différents composants, communément appelé
« dépar t  moteur » ou  « démarrage moteur  » assure la maîtrise de l’énergie méca
nique et la sécurité des personnes.

Étape 7 : ouverture du
contact d rautomaintien

Étape 8 : relâchement du
bouton poussoir S2

Objectif n°l :
Comprendre le rôle d'un départ moteur
Connaître les fonctions nécessaires à sa réalisation
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Dessiner te chronogramme de cette
fonction mémoire en suivant les instruc
tions suivantes :
» faire apparaître l’état de SI, S2, KAI 13-14,

KA1 A1-A2 ;

» S1 est actionné pendant une demi-seconde
à t = 2 s ;

I S2 est actionné pendant une demi-
seconde à t = 10 s.

O Quelle est la fonction globale d’un moteur ?
Q Que signifie « asynchrone » pour un moteur asynchrone triphasé ?

E Que signifie « triphasé » pour un moteur asynchrone triphasé ?
Lors d u  câblage d’un moteur  asynchrone triphasé, vous devrez réaliser une part ie commande et  une
part ie puissance.

O Sous quelle tension est généralement alimentée la partie commande ?
E À quoi sert-elle ?
O Sous quelle tension est généralement alimentée la partie puissance ?

□ Quelle est sa  finalité ?

n°3 : -> Réaliser le câblage d'une fonction mémoire

Réunir l’ensemble des composants dont  vous avez besoin, réaliser le  câblage ci-
contre et le  tester.
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KA1 \SIQue constatez-vous lors de l’appui sur S1 ? Avez-vous entendu un bruit, vu

un mouvement ?
Fonction mémoire à l’arrêt, appuyer en même temps sur SI et S2. Que se
passe-t-il ?
Cette fonction mémoire est-elle à marche prioritaire ou arrêt prioritaire ?
Fonction mémoire à l’arrêt, appuyer manuellement sur le contacteur. Que
se passe-t-il ?
Dessiner le schéma de câblage d’une fonction mémoire à marche priori
taire, en utilisant les mêmes composants.
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Les fonct ions à assurer impérat ivement lors de la réalisation d’un démarrage moteur sont au  nombre de 4 :

Fonction n°1
Un moteur doi t  pouvoir être « séparé » de sa source
d’alimentation pour  qu’on puisse intervenir dessus en
toute sécurité.

O Quel est le nom de cette fonction ?
Fonction n°3
Un moteur  do i t  être protégé contre les courts-circuits.

Œ Qu’est-ce qu’un court-circuit ?

Fonction n°2
Un moteur doi t  pouvoir  être mis en marche et arrêté,
en  établissant ou coupant le  circuit d’alimentation, pour
permettre son utilisation.

E Quel est le nom de cette fonction ?
Fonction n°4
Un moteur  do i t  être protégé contre les surcharges.

Q Qu’est-ce qu’une surcharge ?
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Vérifiez vos réponses aux questions
précédentes sur les fiches CE-5 à CE-12.
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