
 
Dimensionnement moteur BTS EN 

 
 
 

 
 

On désire, à l’aide d’un treuil, soulever une 
charge de 500 kg, à la vitesse constante 
de 0,4 m/s. 
 
Hypothèses 
: Le treuil est composé : 

- D’un moteur asynchrone triphasé. 
- D’un réducteur de vitesse assurant 

la transmission entre le moteur et 
le tambour avec un rendement de 
0,8 et R=1/38. 

- D’un treuil de diamètre 200 mm. 
On considère son rendement égal  
à 1. 

 
On prendra g= 10m/s² 

Partie	1	:	

1. Calculez la vitesse angulaire du treuil W2. 

 

 

2. Calculez le couple T2 sur le treuil nécessaire à lever la charge. 

 

 

3. Calculez la puissance utile du treuil P2 

 

 

4. Calculez la puissance utile du moteur P1 

 

 

5. Calculez la vitesse angulaire moteur W1.  

 

 

6. En déduire la fréquence de rotation moteur N1 en tr/mn. 

 

 

 

 

 

 

 



7. Déterminez le moteur répondant aux grandeurs déterminées précédemment. 

 

8. Donner la référence et sa puissance nominale. 

 

9. Relevez le rendement pour un fonctionnement à sa puissance utile. 
 

 

 

10. Calculez la puissance absorbée en prenant la puissance utile réelle utilisée et qui correspond 
à la charge à lever. 

 

Partie	2	

On veux commander la machine avec 3 bouton + un capteur fin de course (montée) + un arrêt 
d’urgence (coup de poing) : 

• S0 arrêt d’urgence 
• S1 pour lever 
• S2 pour descendre 
• S3 pour arrêter 
• S4 capteur fin de course  

 

Un contacteur KM1 aliment le moteur dans le sens de la montée, et un Contacteur KM2 dans le sens 
de la descente. On nommera les contacts auxiliaire km1 et km2 Précision : on devra impérativement 
arrêter le treuil avant de changer de sens de rotation. 

1. Déterminez les équations logiques pour KM1 et KM2 

 

  

 

 

 

 

 



 

2. Complétez le schéma de la partie commande (à la règle). 



ANNEXE 
 

 


