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CHOIX DE CAPTEURS

I – ORGANIGRAMME DE CHOIX :
Lancer le diaporama « CHOIX DE CAPTEURS ».

Compléter le document de la page suivante.

II – CHOIX DE CAPTEURS :
Exercice 1 :

A l’aide de l’organigramme de la page 3 (choix plus large que le précédent), choisir un capteur permettant de détecter :

· Le passage d’une personne dans un couloir (distance maxi capteur / personne = 6 m)

· La présence d’une pièce métallique à usiner sur un montage d’usinage (distance maxi capteur / pièce = 3 mm)

· La fermeture d’un carter de machine pour permettre le démarrage

· Le passage d’une boite en inox (réfléchissant) sur un tapis (distance capteur / boite = 120mm)

Exercice 2 :

Choisir un interrupteur de position permettant une commande en bout, à action brusque, avec un contact O + F. Indiquer la vitesse d’attaque. Cf. documentation constructeurs.

Exercice 3 :

Choisir un interrupteur de position permettant une commande latérale, avec un contact bipolaire O + F décalés à action dépendante. Indiquer la vitesse d’attaque. Cf. documentation constructeurs.

Exercice 4 :

Choisir un interrupteur de position permettant une commande latérale ou verticale, avec un contact bipolaire F + O décalés à action dépendante. Indiquer la vitesse d’attaque. Cf. documentation constructeurs.

Exercice 5 :

On souhaite choisir un capteur de position permettant de détecter le passage de boites métalliques vides sur une ligne de remplissage de produits alimentaires (distance moyenne du capteur = 8 mm).

· Déterminer le type de capteur à mettre en œuvre en utilisant l’organigramme de la page 3
· Choisir sa référence dans les documents constructeurs

· Indiquer la portée nominale du capteur

Exercice 6 :

On souhaite choisir un capteur de position permettant de détecter le passage de bocaux (en verre) pleins sur une ligne de remplissage de produits alimentaires (distance moyenne du capteur = 40 mm).

· Déterminer le type de capteur à mettre en œuvre en utilisant l’organigramme de la page 3
· Choisir sa référence dans les documents constructeurs

· Indiquer la portée nominale du capteur
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